Montage de la caméra
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u ; e Bouton M déplacement @ fcijr?nr\z.‘é?eo jour du @ gomplommem ggrlrce}s%%ngéeslugggﬁiﬂjg;g:eizlgljgEgﬂee(;reo;.‘ug;eggg g;}lréeégajrcv)dnr%\eeIgﬁégzéﬁsgg&dgﬂsﬁ:ﬁ&dg11%2 K K respectivement le suivi de la mise au point. infelligent, le cardan revient au mode original. Pos manuelle> |Déplacement()| —— Agfiver e posfionnement manuel du mofeur de
es piles g ; PUiB SCTSz 1 port, Puis — — - - . . . R - . . - . . Mode de vite : , i -
INVENTED FOR VIDEO dans le sens inverse des aiguilles d'une montre. de support dans le sens des aiguilles d’une montre. Remarque : Les icones du périphérique ne s'affichent pas s'ils ne sont pas A\ Remarque : Les types de caméra et les fonctions prises en charge par I'Air 2 seront 2. Pour utiliser la fonction de mise au point électronique, veuillez vous reporter passe en mo;;esggr?pl_cgtleTésep:g;eézssyp:i\l/iﬁeon:fe%?'Fgel\?e?to?g?rlcejfgnggg;f Pivotement( )| — fiver manvel dumofeur
Gudsen Technology Co., Ltd A\ Remarque : Il est recommandé d'utiliser un support d'objectif pour un meileur effet. A\ Remarque : Veuillez installer la tige de support et I'adaptateur de tige en connectes ou cardon. continuellement mis & jour. Veuilez visier  sife www.gudsen.com ou confacter le a www.gudsen.com et la liste des fonctions prises en charge par la caméra, restent inchangés. Appuyez a nouveau sur le bouton Fn pour quitter le mode, le
Web: www.gudsen.com respectant les positions indiquées ci-dessus pour réduire le risque de chute. fechnicien d'assistance pour obfenir a liste la plus récente. moteur de pivotement revient au mode d'origine de suivi.
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EX B
¥4
L2 L3 L4 L5 Remarque L1 ] L3 L4 L5 Remar i o . | . . s . R . N i i 4 Arifi 4 '
F =1 1%{'8—': - R—— uche —— - - R enagles Calibrage et mise a jour du ware A\ Remarque : Le calibrage de I'accélérométre n'est nécessaire que si I'appareil a. /;I’\_um‘_ez le cor?gn et O]LtJSTeZ Iet niveau de la caméra, vérifiez le décalage de I'axe
an Z IS Loysticks Fonction> Gauche-Drote () 9 Efeindre — Désactiver suivi de mise au point n'est pas maintenu a niveau. En cas de prise de photos d'urgence, la caméra peut inclinaison et de pivorement. - . . . .
HautBas () | Definirles fonctions haut et bas Réglage mise| Alumer — Activer suivi de mise au point Calibrage du gyroscope &tre réglée & I'horizontale en effectuant un réglage de fin de I'équilibre. Veuilez vous b. Ouvrezle menu, sélectionnez Calibrage > Décalage, sélectionnez un axe qui n'est
(Définir les . ; au point> PR PP —— - —_— | N fteyile & . o N as horizontal puis tournez le cadran pour régler la valeur d'ajustement précise de
mF‘ﬁﬂ - GaucheDroite ()| Définir la sensibilité gauche et droite Définir point A — Définir point départ de suivi de mise ou point a. Veuillez vous assurer que tous les moteurs sont éteints avant d'effectuer le reporter G la page 1}5 pour plus dg details. §| le message ERR’ apparait apres le IF’) N nalp h an p ©g N ! P!
fonctions du | sensivilé> . . Définit point & — Définir point final de suivi de mise au point ) calibrage, cela signifie que le calibrage a échoug, veuillez réessayer. axe jusqu'a ce que la caméra soit complétement & niveau.
st Haut-Bas () Définir la sensibilité haut et bas Avancés calibrage. Appuyez longuement sur le bouton Menu ou ouvrez le menu et - . ~ . [50]
) joystic i - &fini . . oy . Ly 2 e . 2 i
FREE MOZA Air 2 Comportement> |Gauche-Drofe (}|  + avant ; = ariére Inceplion> | —ressel E“f:‘"”"e“ de ofefion du mode Incepfion sélectionnez Moteur > Eteindre pour éteindre le cardan. Vérification de I'équilibrage Offset Tilt Plage de charge ufile Entre 03kg et 42kg
4 Douce — d di de | ti . . . . .
(Definiles drectondl,\ tsas () | + avont-:amére Cootil] AMRS — De,,w Ouceu»r, uzo‘,,e dncep = b. Placez I'Air 2 sur un bureau stable et gardez-le immobile. L'Air 2 peut vérifier lu-méme I'état d'équiliorage de chaque axe et aider I' utilsateur & Balance c > Dimensions 2307240470 mm
S oe — — &finir poramétres d'lfitude P f h !
ML EHA coven Mise qu point-1|  Controler suivi de mise au point 1 oo de rémed)| — — Aciiver/désaciiver Ie mode Trépied c. Enh_'ez dans le menu, selecho.nnez Calibrage > Cali Gyro et appuyez sur le bouton effectuer un réglage comect. Gyro Dimension du plateau inclinable de la caméra 110 mm
> o . .
w5 (;;ﬁenir?es Mise au point-2|  Coniroler suivi de mise au point 2 Enregisirer — Enregistrer dans configuration 1 droif pour commencer le caliorage du‘(’:)ordon. a. Placez un trépied sur I'Air 2 et placez-le sur une table horizontale. Acc Dimension du plateau de déplacement de la caméra| 100 mm
F tic Config 1> i N ! i ‘ ' il 2 . . e 2 T
Igzg? dela |Fonction> S s a—— o onfig — — Chorger confiauaion | d. f\tfeerz environ 5 secondes ; lorsque '?' change et devient 'OK’, le calibrage est b. Enfrez dans le menu, sélectionnez Calibrage > vérif. équil.; I'Air 2 commence la — . — -
BiE nieligente) Déplacement | Confroler I'axe de déplacement Confio oo Enregistrer — Enregistrer dans configuration 2 ermine. vérification de I'équiliorage. ARemorgue : B Plage des points finaux de pivotement mécanique| 360
- . Configuration> o Charger — Charger configuration 2 1. Le décalage ne peut rectifier I'angle de chaque axe que dans une plage Plage des points finaux de déplacement mécanique 360°
Sensil] . Définira sensibilté de la roulette inteligente d ’ e Offset d'environ +5°. Sile décalage est frop élevé, la caméra ne peut pas étre
iy ok Comportement()]  —  avant ;- arére Configa> | regstrer - (E:”’eg‘s"e' dans configuration 3 > Balance chk A\ Remarque : [ n'est pas possible de vérifier I'équiliore du cardan lorsque les completement mise & niveau. Plage des points finaux d'inclinaison mécanique Entre +180° et -95°
Charger — harger configuration 3 fhn . Ve V4 . s 2 ) \ . . " -
Aveon bouton non foncfionnel Définir défaut — Restaurer configuration par défaut Gyro 4 Gyro OK Mmofeurs sonf eteints, (e message ERR' s GTﬁChe surl eeran. YeUI"eZ cPpover I2 . OJ'U\SJeme‘T o Tdfecqlgge U gl il femforoge}Le calbrage de Type de piles INR186500250
GemEa (55) i longuement sur le bouton Menu pour activer le cardan et réessayer. acceleromeire est ToUjours necessaire apres avolr pris ies photos. . . - -
Tousles verrous | - Ouvrir mode de verrouillage total A propos> — — Version du frmware Acc 3. Les parametres du décalage ne seront pas enregistrés et seront effacés apres le Puissance des piles 2500 mAh
- : ; redémarrage. X N
Réglerle Opérations> Maintenir> Suivirapide | Ouvrir mode de vitesse de sport g Tension de fonctionnement 152V
cordan e |7 Qo mode FEY [ Offset = Mise 4 jour du firmware C t stati
déclencher | Suivi+P&Y | Acliversuivi diinclinaison ef de pivoterment ons Remarque : Le calibrage du gyroscope n'est nécessaire que sile cardan Balance chk > Mise & our avec un ordin jjour avec un ordinateur ourant statique 150 mA
intelligent) - TP dérive (si le cardan change par lui-méme sans utiliser le joystick) 2. Sile message . BLUETOOTH 4.0 BLE
Suivi P Activer suivi dinclincison Modes de foncii ) ‘ERR’ apparait aprés le calibrage, cela signifie que le calibrage a échoué, Gyro a. Eteignez le cardan. -
= R E A Suivi +R Activer suivi de déplacement odes de fonclionnemen veuillez réessayer. Acc b. Appuyez longuement sur le joystick et, avec I'autre main, appuyez sur le bouton Communication 24G
(s Suivi +Y Activer suivi de pivotement Il'y a trois modes de fonctionnement pour le MOZA Air 2 R ) R ” . R s d'alimentation jusqu’'a ce que I'invite “Boot Mode™ apparaisse & I'écran. USB
Aucun bouton non fonctionnel Calibrage de I'accélérométre amiere~*-avant : i * est vers I'amiere, la position de la caméra est en ariére et doit &fre c. Connectez le cardan a I'ordinateur avec un céble USB de type C
BUWHEIE , c8ERMRELNE ; =8B, BIERE3NE. REI5S. HIEH. USB Déclencheur> | Une fois> 9 ajustée vers I'avant ; si * est vers 'avant, la position de la caméra est en avant et doit ' S ) . : - Port de confréle de cameéra MiniUSBSV T A
s s " e SR=TIN) - Recenfrage | Re-cenfrage Veuill 1 | + t &teint + d'eff - o L i N d. Le logiciel identifie automatiquement I'appareil et charge le firmware. Appuyez
i, BESAE —ERHRERS SCERN , BRLUSEGERS. (AppUyezune a- elpk‘) cz VOL: Gssurer‘que ous ei moletérs 5?” éteints avant d el ectuerle étre ajustée vers I'ariére. Veuillez vous reporter & la page 6. sur le bouton “Mise & jour” et attendez environ 10s Port de batterie factice CC20mm78VI1IA
s i fie Prendre un selfie calibrage. Appuyez longuement sur le bouton Menu ou ouvrez le menu et * g * i+ el 4 A .
% Jench ! 9 ) Bas—*—haut : Si * est vers le bas, la po! IR - , L - - ; -
tRRREERR declencheur ) sélectionnez Moteur > Eteindre pour étein o N posifion du Pros |nc||nob!e e§1 frop basse ef doit &fre e. Pendant le processus de mise a niveau, ‘Mise & jour en cours' sera affiché sur Port d'alimentation d'accessoires CC55mmI12V2A
o Ber— s gRET]y vhdsE = b E S inteligent) Déclencheur | Prendre des photos A P re le caraan. ajustée vers le haut. Si * est vers le haut, la position du bras inclinable est frop haute et . N A y
BWNAE7ER , RIEERGEH=EME  BoILUSRES (RERSHMRIEHRESET - - b. Placez le cardan & I'horizontale et gardez-le immobile. PR - ' N I'écran du cardan, et ‘Mise & jour réussie’ sera affiché sur I'écran une fois la mise 'l :
™ SRaE =20 ) s Deux fois> Aucun bouton non fonctionnel doit &fre ajustée vers le bas. Veuillez vous reporter & la page 7. . o . B RS - Port d'alimentation externe CCS55mm148V3A
) . HRER ( EIEFEESERISHNAR ) RISE, (Appuyer A - i & jour terminée. Une fois la mise & niveau terminée, débranchez le cable USB et -
NE+E SRS (Appuvez o | Recentrage | Re-centrage Gauche--*--droite : Si * est vers la gauche, la position du bras de déplacement est frop redémarrez I' Air2 Température 0--50 C
déclencheur N A it A& i A i ok H i N
. . . seliie Prendre un selfie a gauche et doit éfre ajustée vers la droite. Si * est vers la droite, la position du bras de
B AREESAEE1SAA , ENHIMEENE | FERL%EP RN |, BIAJEATIR mieligen) : 2 3 dro & iUstE ;
N P g Aucun bouton non fonctionnel déplacement est frop & droite et doit &ire ajustée vers la gauche. Veuillez vous Mise & iour avec une application :
ROASRRITVE , GAILUEHRS(ERRLS, ROEFRISEE  (BRERGEE , vostoe [ rocomons Teccon reporfer ila page 7. o oo ppcedlion:
= : " = e-centrage : = T a. Eteignez le cardan;
RIRFFREN , HRATRRE , TSR WREE TR TAESaBRE : Mode verfical Mode lampe de poche Mode pendu 200 Maintenir horizontalement ° - : .
I o T selfie Prendre un selfie dessous b. Appuyez longuement sur le joystick et, avec I'autre main, appuyez sur le bouton
71\' &l " ERIEIRSS. Cadran Comportement() — Définir le sens (+: avant ; -: arriere) c. Entrez dans le menu, sélectionnez Calibrage > Cali Acc et appuyez sur le V'S Remorqge : i o d'alimentation jusqu'a ce que I'invite “Boot Mode™ apparaisse & I'écran.
1 B =083 o | Decaons 9o o dmainaon A\ Remarque : Rotation de la poignée autour du moteur de déplacement 180 bouton droit pour commencer le calibrage. 1. Une fois les résultats du test affichés & I'écran, appuyez longuement sur le c. Démarrez I'application, appuyez sur Bluetooth pour rechercher le disposifif Air 2
— o s I AT A 0 A A u 9 - ) ‘ L N p P
2. T=BEIEREREER | (BESIERZRE=EESHINMMR bécalages | Deplacementl] - Décaage de o de dépacement degrés au-dessus de la caméra. d. Attendez environ 5 secondes ; lorsque “?' change et devient ‘OK’, le calibrage bouton Menu pour éteindre le cardan, puis ajustez chaque axe et appuyez sur le et connectez-vous.
3. BIEEIE L NEIS SEEFRESTHRERE S [ dscaous et oxe g6 porement est terminé. bouton Menu pourréacfiver le cardan. o ) d. L'application entrera automatiquement dans I'interface de mise & jour du
4. RN ENFIHEE N RIFEIERIRIAG PO R REsuios 0y Tew T'quibage 35 |2 L[ec‘qumbrefde I axe dte p"’?‘ime?‘ ne(;)e;ﬁ pc;_s éfre venfltedocliuelleme;t Veuile firmware, veuillez attendre que le téléchargement du firmware soit tferming,
e ) positions avant ef arrére de la caméra e régler conformément aux instructions de fonctionnement de la page 7. ‘Mise & iour’ ; ;
5. EARTHHEIERHRIRG N Caliorage> | cauibroges| bos oo — Rénuis v o5 & dcuhbroge e are Offset Offset 9 Pag appuyez sur le bouton ‘Mise a jour' et attendez environ 5 minutes.
6. REFRERIBERER. 4. RATIERRA, RF: 1007142 (A ZE-1) B Tl Balance chk ) e. Pendant le processus de mise & niveau, 'Mise &jour en cours' sera affiché sur
éplacemen - > e Décalage I'écran du cardan, et ‘Mise & jour réussie’ sera affiché sur I'écran une fois la mise
Gyro Calibrage du gyroscope i pite En cas de prise de photos d'urgence, la caméra peut étre réglée & I'horizontale en & jour terminée ; I'Air 2 peut étre redémarré.
Acc — Calibrage de 'accélérometre corigeant avec un décalage.
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